Biwak - Feature #225

Implement TSC2007 touch controller

24.08.2022 11:07 - Maximilian Seesslen

Status:
Prioritat:
Zugewiesen an:

Kategorie:

Zielversion:

CS Zielversion:

Erledigt
Normal

Maximilian Seesslen

v2.1.0

Beginn:
Abgabedatum:
% erledigt:

Geschatzter
Aufwand:

Aufgewendete Zeit:

24.08.2022

0%
0.00 Stunde

0.00 Stunde

Beschreibung

Not completed yet. Only part of CANDis main.cpp.

Historie

#1 - 27.08.2022 12:51 - Maximilian Seesslen

- Status wurde von Neu zu Erledigt gedndert

Done.

19.04.2025
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